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11.1. Soient (,y,z) les coordonées standart de R? et (v,w) les coordonnées standart de R2. Soit

11.2.

11.3.

11.4.

é(z,y,2) = (x+ z,7y). On définit o = e*dv + vdw et = vdv A dw des formes sur R?. Calculer
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Calculer la différentielle exterieure des formes suivantes:

o Sur R?\{0}, 6 = Zd4-.
e Sur R3, ¢ = cos(x)dy A dz.

e Sur R?, w = Adx + Bdy + Cdz.

Montrer que pour F : M — N une fonction lisse et w € Q¥(N) et v € Q/(N), on a
o *(wAv)=FwAF*v

e Dans n’importe quel systéme de coordonées, on a

F*(ijdyl) = Z:(wZ o F)d(y" o F) A ... Nd(y™ o F).
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Soit M une variété différentiable. Montrer que pour tout w € Q(M) et tous champs de vecteurs
lisse X,Y € I'(M), on a

dw(X,Y) = Xw(Y) - Yw(X) — w([X,Y]).



